warto$ci MIN po uplywie zadanego czasu, liczonego o momentu zatgczenia pierwsze]
pompy,

automatyczne przetaczenie na drugg pompe w przypadku wystgpienia awarii pompy
aktualnie zataczonej,

informowanie o awarii sondy z automatycznym przetaczeniem na prace w oparciu o sygnat z
czujnikéw ptywakowych,

przetgczenie na drugg pompe po uplywie zadanego czasu (np. 20 minut), w przypadku gdy
naptyw réwnowazy wydajno$¢ pompy - wyréwnywanie czasu pracy pomp,

automatyczne zatgczenie pompy pomimo nieosiggniecia poziomu MAX po zadanym okresie
czasu (typowo 3h, z mozliwoscig regulacji czasu) w celu unikniecia zjawiska zagniwania
$ciekow w komorze,

cykliczne (np. co 9 cykli) zalaczanie 2 pomp jednoczesnie (z zachowaniem 5 lub 10
sekundowego przesuniecia) w celu zwigkszenia ci$nienia w rurociggu ttocznym i usunigcia z
jego scianek osadow,

mozliwo$¢ spompowania Sciekéw do tzw. suchoblegu roboczego co zadang ilo&¢ cykli pracy
pomp,

mozliwos¢ blokowania jednoczesnej pracy 2 pomp, np gdy przydzielona przez zaktad
energetyczny moc jest zbyt mata,

programowany czas dziatania sygnalizacji akustyczno-wizualnej (typowo 3 minuty),
mozliwos¢ wyboru trybu dziatania sygnalizacji akustyczno-wizualnej w zaleznos$ci od rodzaju
urzadzenia, tj. sygnat ciagly lub przerywany w stosunku 2/3,

mozliwo$¢ zdalnego lub lokalnego programowania pozioméw SUCH, MIN, MAX, ALARM,
mozliwo$¢é programowego wyboru, ktére stany awaryjne wymagajg potwierdzenia zwrotnego
do sterownika przez operatora systemu wizualizacji,

mozliwo$¢ programowego negowania stanéw logicznych na wejéciach sterownika,
mozliwo$¢ programowego definiowania rodzaju zbocza dla sygnatéw binarnych na wejsciach
sterownika,

mozliwo$¢ programowego okreslania, ktére sygnaly wejSciowe majg generowac zdarzenia
do systemu wizualizacji,

generowanie danych do systemu wizualizacji w trybie zdarzeniowym (zaréwno od wej$¢
binarnych, jak i analogowych), a w przypadku braku zdarzen (np. brak naptywu $ciekéw) w
trybie cyklicznym czasowym,

mozliwo$é wydzwaniania na wprowadzone do pamigci sterownika numery telefonow
komaérkowych w przypadku braku reakcji ze strony operatora systemu na zaistniaty na
obiekcie stan alarmowy

mozliwo$¢ programowego definiowania, ktére stany logiczne maja przyznany status awaria
krytyczna,

wspolpraca z  przetwornikiem do pomiaru pradu pomp, przeplywomierzem
elektromagnetycznym , transmisja w standardzie RS485, protokét ModBus RTU,

‘Monitoring i sterowanie:

Nalezy wpigé do istniejgcego systemu monitoringu na oczyszczalni Sciekéw z wykorzystaniem
technologii GPRS zrealizowany na bazie systemu SCADA w trybie on-line z wykorzystaniem
transmisji zdarzeniowej i protokolu Modbus RTU dedykowany do wizualizacji pracy
przepompowni $ciekéw, System monitoringu i sterowania zapewnia:

dedykowane okno prezentujace w szczegoétach prace przepompowni $ciekéw z animacjg
poziomu, rysowaniem cykli pracy pomp i zmianami poziomu sciekow, wySwietlaniem stanu
przetacznikdw trybu pracy, informacja o awarii zabezpieczen silnikowych, zaniku zasilania,
wtamaniu do komory lub szafki, itd.

informowanie o wystapieniu awarii na obiekcie w postaci ekranéw pop-up, komunikatow
dzwiekowych,
informowanie o zasilaniu modutu GPRS z baterii,
mozliwo$¢ zdalnego wylaczenia i/lub zataczenia wybranej pompy,
mozliwo$¢ zdalnego "odstawienia" pompy, np. w przypadku jej "zapchania”,



