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— w celu uniemozliwienia pojawienia sie réznych potencjatéw i niebezpiecznych napie¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikow pomp), zastosowano
potgczenia wyrownawcze,

— przewéd wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z konncowym podigczeniem do
gtéwnej szyny ekwipotencjalnej. -

Rozdzielnia sterujaca

_ obudowa metalowa, malowana proszkowo, posiada stopieri ochrony nie mniejszy niz IP 54,

— posiada podwdéjne drzwi zamykane na zamki z wkitadka patentowa

— spetnia wymagania dyrektywy niskonapigciowe; (2006/95/WE) oraz kompatybilnosci
elektromagnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,

— wyposazenie rozdzielni sterujace;j: _

sterownik PLC z wyéwietlaczem LCD, modemem GPRS

przektadniki pradu,

UPS,

roztgcznik gtéwny,

zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy, _

dla mocy silnikéw <5,5 kW po jednym styczniku do zataczenia mieszadta (potaczenie
bezposrednie),

dla mocy silnikéw pomp >5,5 kW — rozruch za pomocag softstart,

przelgczniki pracy pomp: tryb automatyczny -z kontrolg suchobiegu, tryb reczny z kontrolg
suchobiegu, '

wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikéw pomp

grzatka z termostatem

sonda ultradzwiekowa do ciggtego pomiaru poziomu

ptywak zabezpieczajacy pompownig przed przepetnieniem z 2 przekaznikami czasowymi
zasilacz buforowy za uktadem akumulatoréw do podtrzymania sterownika i modemu w
przypadku braku zasilania energetycznego

przetacznik rodzaju zasilania Sie¢-agregat pradotwérczy z gniazdem do przytaczania
agregatu pradotworczego na zewnatrz rozdzielni

gniazdo 230V wewnatrz rozdzielni

gniazdo 400V wewnatrz rozdzielni

wytacznik kraricowy do kontroli otwarcia drzwi rozdzielni,

sygnalizator optyczno — akustyczny.

wyltgcznik réznicowo-pradowy,

ochronniki przepigciowe czteropolowe ki C

Uklad sterowania przepompownig powinien zapewniac:

L]

naprzemienna praca pomp

pomiar poziomu $ciekéw w komorze na podstawie sygnatu z sondy ultradzwigkowej,

pelna transmisja zdarzeniowa zaréwno dla sygnatéw binarnych na wejsciach sterownika, jak
i analogowych,

czestotliwos¢ generowania zdarzen od zmian sygnatow poziomu lub pradu zalezna od
dynamiki zmian wielkosci mierzonych, gwarantujgca wierne odtworzenie przebiegu
mierzonych wielkosci przy zmiennej dynamice procesu,

zalaczanie pomp na podstawie analizy warto$ci poziomu z sondy oraz 2 ptywakow (SUCH
oraz ALARM) w przypadku awarii sondy,

prawidiowa realizacja algorytmu sterowania praca pomp po diugim zaniku zasilania
podstawowego,

w przypadku pracy 2 pomp jednocze$nie zataczanie i wyltgczanie drugiej pompy nastepuje z
przesunieciem 5 lub 10 sekund, :

automatyczne zalgczanie drugiej pompy jako wspomagajgcej (gdy jedna juz pracuje) w
przypadku naplywu $ciekéw > wydajnosci jednej pompy. Dwa warunki zalaczenia drugiej
pompy, tj. przekroczenie poziomu ALARM lub brak obnizenia si¢ poziomu Sciekéw ponizej



