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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa zagadnienia
dotyczace wykonania i odbioru wewngtrznej instalacji elektryczne;.

1.2. Zakres robot objetych SST

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy budowy instalacji wewngtrznej
elektryczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wewnetrzna linia zasilajaca (wlz) — przewod lub wiazka przewodow
jednozytlowych w ukladzie wielofazowym albo kilka przewodow jedno- lub
wielozylowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzgtem, ulozonej na
wspolnej trasie 1 laczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych
jedno- lub wielofazowych albo jedno- lub wielobiegunowych shuzacych do
rozdziatu energii elektrycznej.

1.4.2.Rura ochronna - rura o $rednicy wigkszej (o co najmniej 1,5) S$rednicy
przewodow jedno- lub wielozylowych potaczonych réwnolegle, stuzaca do
przenoszenia obciazen mechanicznych zewnetrznych .

1.4.3. Trasa prowadzenia instalacji - pas ptaszczyzny obiektu lub przestrzeni, ktorej
osig symetrii jest linia prosta, tamana lub falista, taczaca dwa lub wigcej urzadzen
elektrycznych, w ktérym utozone sa jedna lub wigcej linii prowadzenia instalacji.

1.4.4. Napigcie znamionowe (U) - napigcie miedzyprzewodowe pradu przemiennego,
na ktore instalacja jest zbudowana.

1.4.5.Osprzet  elektroenergetyczny, elektroinstalacyjny - zbidér elementow
przeznaczonych do faczenia, rozgateziania lub zakanczania przewodoéw instalacji ,
np. puszki, gniazdka, taczniki, ztaczki, koncowki.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podane sa w Warunkach technicznych
wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne. Normy
zwigzane: N SEP-E/002- wytyczne PN- instalacje elektryczne w obiektach; PBUE
1987; PN-IEC 60364 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych; PN-IEC
60364-4-41/2000 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ochrona
przeciw porazeniowa.



2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawceg materiaty, dla ktorych normy PN i
BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie
Inspektora Nadzoru.

2.2. Przewody instalacji

Zaprojektowano do wykonania instalacji elektrycznej 0,4kV przewody typu
DY, YDY, YKY, LgY.
2.3. Rury ochronne

Rury ochronne nalezy wykona¢ z materiatow trwatych, szczelnych,
wytrzymatych mechanicznie.

2.4. Rozdzielnice

Nalezy montowa¢ rozdzielnice zgodnie ze schematami. Typ i1 producent
rozdzielnic dowolny, uwarunkowany jednak posiadanym aktualnym atestem na znak
bezpieczenstwa.

2.5. Oprawy

Do wykonania o$wietlenia pomieszczen nalezy zastosowac oprawy typu
zgodnie ze wskazaniem w projekcje obliczeh natgzenia o$wietlenia na
powierzchniach roboczych.

2.6. Osprzet instalacyjny

Nalezy montowa¢ osprzet instalacyjny - typ 1 producent wskazany przez
Inwestora uwarunkowany jednak posiadanym aktualnym atestem na znak
bezpieczenstwa.

2.7. Skladowanie materialow

Wszystkie elementy instalacji przechowywac¢ 1 sktadowa¢ w oryginalnych
opakowaniach zgodnie 2z =zaleceniami producentow. Certyfikaty, atesty i
potwierdzenia badan dolaczy¢ do dokumentacji powykonawczej, przekazac
Inwestorowi.



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Sprzet uzyty do wykonania robdt powinien by¢ sprawny pod wzgledem
technicznym 1 spetnia¢ wymagania BHP.

3.2. Sprzet do rob6t montazowych i wykonczeniowych

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni sprzet do wykonania robot
budowlanych, montazowych 1 wykonczeniowych.

Sprzet 1 $rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do
technologii 1 warunkéw wykonywanych robdt oraz wymogoéw wynikajacych z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Transport materialdow powinien by¢ dostosowany do ich wielkosci, ilosci 1
gabarytow.
4.2. Transport rozdzielnic
Rozdzielnice powinny by¢ transportowane krytymi $rodkami transportu obok
siebie na catej powierzchni transportowej i zabezpieczone przed przesuwaniem sig
przez zamocowanie pasami, podklinowanie lub inny sposob. W czasie transportu nie

powinny styka¢ si¢ z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowaé uszkodzenia
mechaniczne.

4.3. Transport przewodow, osprzety i opraw

Transport przewoddéw, osprzetu i opraw powinien odbywaé si¢ krytymi
srodkami transportu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami transportowymi.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem zgodnie zaleceniami producentow w
oryginalnych opakowaniach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w Warunkach technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca wytyczy 1 oznaczy miejsca
prowadzenia instalacji, sprawdzi dlugos¢ wlz, przygotuje miejsca lokalizacji
rozdzielnic.



5.3. Roboty montazowe

Instalacje uktada¢ w sposdb zapewniajacy zabezpieczenie izolacji przewodow
przed uszkodzeniem mechanicznym. W kazdym punkcie podzialu instalacji
pozostawi¢ zapas zapewniajacy stworzenie skutecznego polaczenia elektrycznego.

Wytyczne ukladania instalacji

Instalacje nalezy uktada¢ podtynkowo lub w sposob zapewniajacy ochrong
przed mechanicznym uszkodzeniem izolacji przewodow. Na koncach przewodéw
(instalacji) od strony rozdzielnicy nalezy umie$ci¢ trwale napisy zawierajace co
najmniej ;

a) symbol 1 nr obwodu instalacji;

b) oznaczenia dotyczace pomieszczen do ktorych prowadzona jest instalacja;
Przewod UTP4x2x0,5 prowadzi¢ pod tynkiem w rurkach RIS-U20 (peszel) bez

zalaman 1 zgniecen.

Przed zatynkowaniem instalacji, wszystkie ulozone obwody powinny zosta¢

sprawdzone, protokoty pomiaru przekazane musza by¢ Inspektorowi Nadzoru, a

wyniki sprawdzenia odnotowane w dzienniku budowy. Prowadzong instalacje wiz

przed podlaczeniem do ukladu pomiarowego nalezy zglosi¢ do odbioru i

oplombowania przez przedstawiciela Zaktadu Energetycznego. Odbior potwierdzi¢

wpisem w dzienniku budowy.

Wytyczne uktadania rur ochronnych

Prowadzenie przewodéw zasilajacych rozdzielnice oraz wprowadzenie do
budynku instalacji telefonicznej powinny by¢ wykonane w rurze ochronnej. Montaz
rur wykona¢ w sposob zapewniajacy bezpieczne prowadzenie instalacji.

Mocowanie rozdzielnic

Mocowanie rozdzielnic wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.
Zabezpieczy¢ rozdzielnice przed zapyleniem podczas robot budowlanych
wykonczeniowych. Ziacze z ukladem pomiarowym po wykonaniu powinno zostac
zgloszone do odbioru przez przedstawiciela zaktadu Energetycznego.

Montaz opraw

Oprawy wewnatrz budynku montowa¢ w zaleznosci od budowy sufitu i
wskazanego typu oprawy w danym pomieszczeniu. Na zewnatrz budynku oprawy
montowac¢ natynkowo, zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem. Nalezy podczas montazy
opraw przestrzega¢ wytycznych producenta zawartych w kartach katalogowych

wyrobu. Wszystkie oprawy lamp fluorescencyjnych musza by¢é wyposazone w
kondensatory kompensacyjne mocy bierne;.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w Warunkach technicznych
wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ prace majace
na celu:
-ustalenie metod wykonywania prac,
-ustalenie metod prowadzenia robot 1 ich kontroli w czasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej 1 systematycznej kontroli
prowadzonych robét w oparciu o obowiazujace normy 1 przepisy.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
-sprawdzenie metod wykonywania rowkow, bruzd 1 przebid,
-zbadanie materiatow i elementéw instalacji pod katem ich zgodnosci z cechami
podanymi w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez
wytworce,
-badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,
-badanie zabezpieczenia pracy na wysokosci,
-badanie w zakresie zgodnos$ci z dokumentacja techniczng 1 warunkami okre§lonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni
materiatow, ewentualnie innymi umownymi warunkami,
-badanie poprawnosci utozenia przewodu, jego odlegtos$ci od innych instalacji 1 ich
zabezpieczenia,
-badanie prawidlowego mocowania przewodu i rur ochronnych na podtozu,
-badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu przez Sciany, stropy (rury
ochronne),
-badanie zabezpieczenia przed korozja (zaciski ),
-badanie przepustowosci utozonych instalacji,
-badanie rezystancji izolacji utozonych instalacji,
-badanie parametrow zabezpieczen przeciwporazeniowych,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Warunkach technicznych wykonania
1 odbioru robdt budowlano-montazowych tom. V Instalacje elektryczne.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla poszczegdlnych typow instalacji zostaly
wyszczegolnione w kosztorysie i przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w Warunkach technicznych wykonania 1
odbioru robdt budowlano-montazowych tom. V Instalacje elektryczne.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu (zatynkowaniu)
podlegaja wszystkie technologiczne czynno$ci zwiazane z budowa instalacji, a
mianowicie:

-roboty przygotowawcze,

-przygotowanie podtoza, wykonanie bruzd, przebic,

-wykonanie rur ochronnych,

-roboty montazowe, utozenie instalacji (przewoddow),

-montaz 1 budowa rozdzielnic,

-pomiary  przepustowos$ci, rezystancji izolacji, parametrdw  zabezpieczen
przeciwporazeniowych,

- zatynkowanie i montaz osprz¢tu instalacyjnego.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

8.3. Odbior koncowy

Odbiorowi koncowemu podlega sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do
odbioru technicznego koncowego (polegajace na sprawdzeniu protokétow badan
przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czgsciowych).

Wyniki przeprowadzonych badan i kontroli podczas odbioru powinny by¢
ujete w formie protokotu, szczegétowo omodwione, wpisane do dziennika budowy i
podpisane przez nadzor techniczny oraz czitonkow komisji przeprowadzajacej
badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru konicowego nalezy uznaé
za doktadne, jezeli wszystkie wymagania zostaty spetnione.

Jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spetnione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania instalacji i w
zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postgpowanie.



9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Wykonawca okresli z Inwestorem w umowie szczegotowe] na wykonanie
robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia.
Ochrona przeciwporazeniowa.
2. N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach

3. PBUE 1987 Przepisy budowy urzadzen elektrycznych
4. PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w  obiektach
budowlanych
5. PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w  obiektach
4-41/2000 budowlanych - ochrona
przeciwporazeniowa.
10.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach 1 instalacjach energetycznych. ( Dz. U. Nr 80 poz.
912))



