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Urzad Miasta Grajewo
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19-200 Grajewo

Dotyczy: Kanalizacji sanitarnej w ul. tgkowej w zwigzku z realizacje inwestycji budowy kanalizacji sanitarne;j.

System kanalizacji sanitarnej winien uwzgledni¢ w omawianym obszarze przyszie tereny przeznaczone pod
budownictwo jednorodzinne a do kazdej nieruchomoéé¢ zabudowanej obecnie lub w przysztosci nalezy
zaprojektowaé od strony trasy przebiegu sieci kanalizacji sanitarnej odcinek przytacza kanalizacyjnego
doprowadzonego do granicy nieruchomosci zakonczonego studnig przytgczeniows.

Wykonania kanalizacji sanitarnej w ulicy takowej wymaga spefnienia nastepujacych warunkdw:

1. Nalezy sporzadzi¢ projekt budowlany przez jednostke projektowg cytowanego powyzej odcinka sieci
kanalizacji sanitarnej w uzgodnieniu z Zaktadem Wodociggow i Kanalizacji w Grajewie,

2. Nalezy posadowic¢ rurociagi na glebokosci mini 1,80 m ze wzgledu na przemarzanie gruntu w okresie
Zimowym,

3. Przepompownie zlokalizowaé na terenie umotzliwiajacym dojazd i manewrowanie samochodem typu
WUKO o masie 18 T do udrazniania kanalizacji w celu biezacej konserwacji oraz Czyszczenia zbiornika,

4. Teren przepompowni nalezy utwardzié plytkami chodnikowymi lub poprzez wykonanie wylewki z betonu,

5. Teren przepompowni nalezy ogrodzi¢ ramkami z siatki oraz wykonac furtke z zamknieciem na ktédke w
celu wyeliminowania ingerencji 0séb postronnych,

6. Utwardzi¢ plac manewrowy w najblizszym sasiedztwie przepompowni w celu umozliwienia dojazdu w
okresie jesienno — wiosennym podczas intensywnych opaddéw i roztopéw pojazdom eksploatacyjnym
ZWiIK,

7. Zbiornik przepompowni wykona¢ z polimerobetonu o srednicy mini 2,00 m ze wzgledu na obstuge
eksploatacyjng i biezaca konserwacje (okresowe Czyszczenie wnetrza zbiornika przepompowni, usuwanie
awarii pomp itp.),

8. Nalezy zastosowa¢ pompy FLIGHT w celu zachowania jednakowych producentéw zespotow pompowych
dia ujednolicenia i serwisowania zespotow pompowych w jednym  serwisie. Pompy FLIGHT 59
zainstalowane na oczyszczalni éciekdw w Grajewie,

9. Srednica wylotu pomp mini. DN 100

10. Wyposazenie przepompowni Sciekow:

1) Drabina ztazowa wykonana ze stali nierdzewnej kotwiona do écian przepompowni,

2} Pomost eksploatacyjny zwodzony wewngtrz przepompowni wykonany ze stali nierdzewnej,

3) Wejscie serwisowe w postaci dwoch otwieranych piyt ze stali nierdzewnej zamykanych na zamek o
wymiarach jednej ptyty nie mniej niz 0,8 x 0,8 m,

4) Zamontowac filtry antyodorowe,

5) Zamontowaé przeptywomierz na kanale ttocznym w oddzielnej komorze wraz z armaturg odcinajaca,

6} Do sterowania przepompownia  zastosowac sonde ultradiwiekowa, a sterowanie awaryjne
zabezpieczy¢ ptywakami,

7) Szafe zasilajaco sterownicza zabezpieczy¢ czujnikiem przeciwwtamaniowym informujgcym o
nieautoryzowanym otwarciu szafy,

8) Szafa sterownicza Wyposazona w co najmniej:

a) sterownik PLC z wyswietlaczem LCD,



b) modem GPRS,

) przektadnik pradu,

d) UPS,

e) dla pomp powyzej 5 kW rozruch za pomocy soft startu,
f)  wylgczniki silnikowe, |

g) sygnalizacje $wietlno- diwiekowsa,

h) gniazdo agregatu,

i) gniazdo 230 VAC,

j)  gniazdo 400 VAC,

k) zabezpieczenia nadpradowe ukfadu sterowania,

[} wylgcznik réznicowo-pradowy,

m) ochronniki przepieciowe czteropolowe k. C,

n) zabezpieczenie przeciwwtamaniowe informujgce o nieautoryzowanym otwarciu szafy.

9) Uktad sterowania przepompownig powinien zapewniac:

a)
b)
c)

d)

naprzemienna praca pomp

pomiar poziomu éciekdw w komorze na podstawie sygnatu z sondy ultradzwiekowej,

petna transmisja zdarzeniowa zaréwno dla sygnatow binarnych na wejsciach sterownika, jak i
analogowych,

czgstotliwos¢ generowania zdarzers od zmian sygnatdw poziomu lub pradu zalezna od dynamiki
zmian wielko$ci mierzonych, gwarantujaca wierne odtworzenie przebiegu mierzonych wielkoéci
przy zmiennej dynamice procesu,

zatgczanie pomp na podstawie analizy wartosci poziomu z sondy oraz 2 plywakéw (SUCH oraz
ALARM) w przypadku awarii sondy,

prawidfowa realizacja algorytmu sterowania pracg pomp po dfugim zaniku zasilania
podstawowego,

w przypadku pracy 2 pomp jednoczeénie zatgczanie i wylaczanie drugiej pompy nastepuje z
przesunieciem 5 lub 10 sekund,

automatyczne zatgczanie drugiej pompy jako wspomagajacej (gdy jedna juz pracuje) w przypadku
naptywu sciekéw > wydajnoci jednej pompy. Dwa warunki zatgczenia drugiej pompy,
tj. przekroczenie poziomu ALARM lub brak obnizenia sig poziomu Sciekéw ponizej wartosci MIN po
uptywie zadanego czasu, liczonego od momentu zafqczenia pierwszej pompy,

automatyczne przetaczenie na drugg pompe w przypadku wystapienia awarii pompy aktualnie
zafgczonej,

informowanie o awarii sondy z automatycznym przelaczeniem na prace w oparciu o sygnat z
czujnikow ptywakowych,

przetgczenie na drugg pompe po uptywie zadanego czasu (np. 20 minut), w przypadku gdy naptyw
réwnowazy wydajnosé pompy,

wyroéwnywanie czasu pracy pomp,

automatyczne zataczenie pompy pomimo nieosiggniecia poziomu MAX po zadanym okresie czasu
(typowo 3h, z mozliwoscia regulacji czasu) w celu unikniecia zjawiska zagniwania sciekéw w
komorze,

cykliczne (np. co 9 cykli) zataczanie 2 pomp jednoczesnie (z zachowaniem 5 lub 10 sekundowego
przesunigcia) w celu zwiekszenia ciénienia w rurociggu tfocznym i usuniecia z jego $cianek 0sadow,
mozliwos¢ spompowania $ciekéw do tzw. suchobiegu roboczego co zadang ilos¢ cykli pracy pomp,
mozliwos¢ blokowania jednoczesnej pracy 2 pomp, np. gdy przydzielona przez zaktad energetyczny
moc jest zbyt mata,

mozliwos¢ wyboru trybu dziatania sygnalizacji akustyczno-wizualnej w zaleinoéci od rodzaju
urzgdzenia, tj. sygnat ciggty lub przerywany w stosunku 2/3,

mozliwosc zdalnego (GPRS) i lokalnego programowania pozioméw SUCH, MIN, MAX, ALARM,
mozliwosé programowego wyboru, ktére stany awaryjne wymagaja potwierdzenia zwrotnego do
sterownika przez operatora systemu wizualizacji,

mozliwos¢ programowego negowania stanow logicznych na wejsciach sterownika,

mozliwos¢ programowego definiowania rodzaju zbocza dla sygnatéw binarnych na wejéciach
sterownika,



v) mozliwoéc programowego okre$lania, ktére sygnaty wejéciowe maja generowat zdarzenia do
systemu wizualizacji,

W) generowanie danych do systemu wizualizacji w trybie zdarzeniowym (zaréwno od wejs¢ binarnych,
jak i analogowych), a w przypadku braku zdarzen (np. brak naptywu sciekéw) w trybie cyklicznym
czasowym,

X) mozliwoé¢ wydzwaniania na wprowadzone do pamieci sterownika nu mery telefondw
komérkowych w przypadku braku reakcji ze strony operatora systemu na zaistniaty na obiekcie
stan alarmowy

y) mozliwosc¢ programowego definiowania, ktére stany logiczne maja przyznany status awaria
krytyczna,

z) wspltpraca z przetwornikiem do pomiaru pradu pomp, mocy uruchomione;j pompy,
przeptywomierzem elektromagnetycznym, transmisja w standardzie RS485, protokdét ModBus RTU.

11. Monitoring i sterowanie.

12,

Obiekt nalezy wpigc do istniejacego systemu  wizualizacji i monitoringu przepompowni <ciekdw
zainsta!owanegp w Miejskiej Oczyszczalni Sciekéw.

* dedykowane okno prezentujace w szczegdtach prace przepompowni sciekdw z animacjg poziomu,
rysowaniem cykli pracy POmMp i zmianami poziomu sciekdw, wyswietlaniem stanu przetacznikow trybu
pracy, informacja o awarii zabezpieczen silnikowych, zaniku zasilania, wtamaniu do komory lub szafki,
itd.

® informowanie o wystapieniu awarii na obiekcie w postaci ekranéw pop-up, komunikatéw
diwigkowych,

e informowanie o zasilaniu modutu GPRS z baterii,

®  mozliwoé¢ zdalnego wytaczenia i/lub zataczenia wybranej pompy,

®  mozliwos¢ zdalnego "odstawienia” pompy, np. w przypadku jej "zapchania",

© liczenie czasu pracy kazdej z pomp i liczy zafgczen,

® automatyczne wykrywanie stanu "zapchania" pompy z generowaniem komunikatu dla operatora,

® dziennik zdarzen zawierajacy pefen zapis wszystkich zaistniatych na obiekcie zdarzen + operacji

wykonanych przez obstuge na obiekcie oraz komend wydanych przez operatora systemu,

®  mozliwosc¢ eksportu dziennika zdarzen, alarmow, bilanséw do EXCELA,

*  okno zawierajace statystyke wykorzystania pakiety danych przesytanych w technologii GPRS,

Dostarczenie oprogramowania w wersji elektronicznej papierowej zainstalowanego w dostarczonej

automatykow ZWik.




